附件

题目

要求：中文标题，不超过20字，每两个英文字母或数字算作一个汉字
张 三1,李 四2
南京邮电大学自动化学院 江苏 南京 210046；2. 复旦大学材料科学系 上海 200433）

要求：1.请写出所有作者名，用上标标注每位作者对应的单位,作者名之间用逗号隔开 

2.院校请写明二级学院名称（某某大学某某学院） 

3.格式：（1.单位全名,省份 城市 邮编；2.单位全名, 省份 城市  邮编……）

摘　要：XXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
要求：

1.摘要字数800字以内，无需准备对应英文版本摘要。

2.摘要的要素：

1）目的—研究、研制、调查等的前提、目的和任务，所涉及的主题范围。

2）方法—所用的原则、理论、条件、对象、材料、工艺、结构、手段、装备、程序等。

3）结果—实验的、研究的结果，数据，被确定的关系，观察结果，得到的效果，性能等。

4）结论—结果的分析、研究、比较、评价、应用、提出的问题，今后的课题，假设，启发，建议，预测等。

3.要用第三人称的写法

应采用“对……进行了研究”“报告了……现状”“进行了……调查”等记述方法标明一次文献的性质和文献主题，不必使用“本文”、“作者”等作为主语。

4.摘要中建议增加对本研究创新性的表述。
5.如有需要可插入表格或图片不超过2个。
关键词：XXXXX；XXX；XXX；XX
要求：关键词是从论文题名、层次标题和正文中甄选出来的能反映论文主题概念的词或词组，关键词一般为6-8个。关键词之间用“；”隔开。
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（参考文献编号后空1格，参考文献写法参照参考文献写作标准）



